Futaba 2PL ohjeen osittainen suomennos

Tama ei ole Futaban tai maahantuojan tai kenenkdin muunkaan hyvéksyma. Kannattaa huomioida,
ettd kaikki varoitukset on jatetty kddntdmattd — vain itse hyodyllisiksi kokemani ohjeet on
kaannetty.

Koska téssi tekstissé ei ole oikean ohjeen hyvid kuvia, kannattaa oikeaa ohjetta ehdottomasti pitdé
auki oikeasta kohdasta tété luettaessa.

Sivu 8: Receiver R603GF
Link Switch = Yhteyskytkin

Liittimet

”3”: (Ei toimintoa)

”2”: Kaasuservo (Kanava 2)
”1”’: Ohjausservo (Kanava 1)

”B”: Janniteldhteen liitin

Sivu 9: Nomenclature / Handling

Steering Trim Lever (DT1) (*1)
Ohjauksen hienosddto (DT1) (*1)

Muuttaa ohjausta pienissé askelissa niin, ettd auto saadaan kulkemaan suoraan.

Throttle Trim Lever (DT2) (*1)
Kaasun hienoséétoé (DT2) (*1)

Saétaa kaasua pienissé askelissa niin, ettd auto ei liiku kaasuliipasimen ollessa vapaalla.

Power Switch
Virtakytkin

Kun kytkin on yldasennossa, on virta paall.

LCD Screen
LCD néytto

Virran kytkeytyessé paille: Piip varmistusddni kuuluu ja mallin nimi nékyy noin kaksi sekuntia.
Sitten aloitusndytto ilmestyy.

(aloitusndytto)
— Mallin muistipaikan numeron néytto

— Patterien jdnnitteen ndyttd



Grip Handle

Kiinnipitokahva

Antenna (Built-in)

Antenni (Sisddnrakennettu)

Select Button (SELECT)
Valintanappi (SELECT)

Paina nappia valitaksesi haluamasi toiminnon.

Steering Wheel
Ratti

Kéaidnna pienoismallia vasemmalle tai oikealle.

Throttle Trigger
Kaasuliipaisin

Hallitse pienoismallin vauhtia ja liikettd eteenpdin ja taaksepiin.

Steering Dual Rate Lever (D/R) (1%)
Ohjauksen litkeradan sdito (D/R) (1%*)

Séétad pienoismallin kddntymisen herkkyyttd koko kadiantoalueella.

*1)
Digitaalinen hienoséiitéo DT1, DT2 ja D/R

Paina kytkintd vasemmalle tai oikealle (ylos tai alas). Valittu asento ndkyy LCD néyt6lld noin kaksi
sekuntia. Jokainen sditoaskel ilmoitetaan ddnelld. Kun sddtd on maksimiarvossa, merkkidani on
erilainen ja arvo ei endd kasva. Muista, ettd hienosdddot ovat digitaalisia ja siten ohjain muistaa ne
jokaiselle pienoismallille erikseen.

Sivu 10: Low Battery Alarm
Alhaisen paristojdnnitteen varoitus
Jos ldhettimen paristojen jannite on alle 4.2V, kuuluu varoitusddni ja "LOW” nékyy LCD néytolla.

Alhaisen jinnitteen varoitus on tarkoitettu vain turvallisuusominaisuudeksi. ALA kiyti radiota alle
4.5V jénnitteelld. Sammuta aina radio heti, kun kuulet alhaisen jénnitteen varoitusddnen, jotta et
menettéisi pienoismallisi hallintaa.

Sivu 14: How to link the transmitter and the receiver
Miten lahetin liitetiin vastaanottimeen

Jokainen ldhetin on erikseen saanut oman, yksilollisen, tunnisteen. Jotta vastaanotin voisi alkaa
toimia, on se linkitettdva ldhettimen tunnistekoodin kanssa. Kun linkitys on tehty, tunniste on



tallessa vastaanottimessa ja uutta linkitysté ei tarvita, ellei vastaanotinta kaytetd toisen ldhettimen
kanssa. (Ldhetin on liitetty mukana tulleeseen vastaanottimeen jo tehtaalla.)

Linkitysprosessi
1. Tuo ldhetin ja vastaanotin ldhelle toisiaan, yhden metrin sisille.
2. Laita virta péélle ldhettimeen ja vastaanottimeen.
3. Paina ja pidd pohjassa yhteyskytkin (Link Switch) vastaanottimesta.
4. Kun linkitys on valmis, vastaanottimen LED muuttuu pysyvésti vihredksi.
* Katso alla olevasta taulukosta, mitd vastaanottimen LEDin viérit tarkoittavat.

LED valo ja vastaanottimen tila

Ei signaalia Punainen: pailla
Signaalia otetaan vastaan Vihred: paalla
Signaalia otetaan vastaan, mutta tunnistekoodi ei ole oikea. Vihred: vilkkuu

Sivu 15: Transmitter Set-Up Procedures

Lihettimen asetuksien teko

* Kun teet nditd asetuksia, varmista, ettd moottori ei ole kytkettyna tai kdynnissa.

(Valmistelut)

Valitse mallimuisti, jota on tarkoitus kdyttdd ja tyhjennéd se mallin valinta ja mallin tyhjennys
toiminnoilla.

Servon sarven liittaminen

1. Liitd vastaanotin, servot ja muut komponentit ja laita virta paélle lahettimesti ja
vastaanottimesta.

* Servot siirtyvit keskiasentoonsa

2. Asenna servon sarvi sen mukana tulleiden ohjeiden mukaisesti.

Servon toimintasuunnan vaihtaminen

Jos servo toimii viirin péin, vaihda servon suunta servon suunnan vaihtotoiminnolla.

(Suom: Ohjeita, jotka koskevat Futaban nopeudensédétimii.)



Sivu 16-18: 2PL-2.4G Toiminnot

Ohjauksen hienosééto (TRM-CH1)

Ohjauksen neutraaliasennon sdatdminen tehdddn painamalla ohjauksen hienosééto -nappia oikealle
tai vasemmalle.

Kilpa-ajajan vinkki

Kun asennat servoa, varmista aina, etti se on keskiasennossa. Sddda servosarvea ja linkkid niin, ettd
se ovat samansuuntaiset. Kun servon sdistdja on kdytossi, asenna se niin ldhelle keskiasentoa kuin
mahdollista. Varmista, ettd ohjauksen hienosééto on nollassa, kun asennat servoa.

Hienosaidon toiminta ja maksimiarvot

Hienosditidarvojen muuttaminen voi vaikuttaa yleisasetuksiin. Kun vaihdat hienosditoasetuksia,
varmista asennus ja ohjauksen dériarvojen sdddot. (Ohjauksen EPA oikealle ja vasemmalle.)

Kun kiytit paljon hienosaitoa

Jos tarvitset melkein koko hienosaddtovaran saadaksesi servon keskiasentoon, asenna servon sarvi tai
sadstdjd uudelleen, ja tarkasta ohjausakselisi asento.

Kaasun hienosaaté (TRM-CH2)

Kaasun neutraaliasentoa voi sddtda kaasun hienosditonapilla painamalla sitd vasempaan tai oikeaan.
Kilpa-ajajan vinkki

Kun kaytit sdhkoistd nopeudensdddintid, aseta kaasun hienosdito nollaan ja asenna nopeudensiidin.
Polttomoottorikoneilla, aseta hienosddto nollaan ja sdddé kaasuttimen linkki asentoon, jossa
kaasutin on kokonaan kiinni, kuten moottorin asennusohjeissa sanotaan.

Hienosiddon kiytto ja liikerata

Hienosddto vaikuttaa servon kokonaisliikerataan. Tarkasta peruutussuunnan toiminta muutoksien
jélkeen.

Kun hienosaiatod on paljon kaytossa

Jos kéytdt suurimman osan hienosdiddostd saadaksesi servon keskiasentoon, asenna servon sarvi
lahemmas keskiasentoa ja tarkasta kaasulinkkisi.

Ohjauksen liikerata (D/R-CH1)

Kéyti titi toimintoa sddtddksesi pienoismallisi ohjauksen liikerataa. Jos pienoismalli aliohjaa
(puskee) mutkissa, lisdd ohjausta painamalla ylospédin D/R sddtonapista. Kun pienoismalli yliohjaa
(I6ysd), vahennd ohjausta painamalla D/R napin alaosaa.

Pienoismallin valinta/Mallin tietojen poistaminen (MDL)

Mallin valinta toiminto valitsee halutun mallimuistin kymmenesti l&dhettimeen tallennetusta
mallimuistista. Mallin tietojen poistaminen poistaa kaikki tiedot valitusta mallimuistista.

Ohjausservon kaanté (REV-CH1)

Tama toiminto kddntid ohjausservon pyorintdsuunnan.



Kun ohjauksen hienosddtod on kéytetty, servon suunnan kéénto vaihtaa hienosdddon toiselle
puolelle.

Ohjausservon kaanté (REV-CH1)

Tama toiminto k&éntda kaasuservon pyOrintdsuunnan.

Kun ohjauksen hienosditod on kéytetty, servon suunnan kéénto vaihtaa hienosdddon toiselle
puolelle.

Ohjauksen &ériasentojen saatoé (EPA-CH1)

Kayti titd toimintoa rajoittaaksesi servon liikettd vasemmalle tai oikealle. Servon liike kumpaankin
suuntaan voidaan rajoittaa erikseen. Téll4 toiminnolla voit kompensoida pienoismallistasi johtuvia
eroja oikealle ja vasemmalle kdéntymisen kulmissa tai séteissé.

Kaasun aariasentojen saéto (EPA-CH2)

Télld toiminnolla sdddét kaasuservon litkeradan ddriasennot. Kumpaakin suuntaa voi sdétia
erikseen.

ABS toiminto

Tédmai toiminto simuloi oikean auton lukkiutumatonta jarrujarjestelmad (ABS) muuttamalla jarrun
toimimaan nopeilla sykkeilld. Pienoismalli pysdhtyy mahdollisimman nopeasti liukumatta.

* Pulssien nopeudeksi voi valita nopea (FST), keskinopea (MID) tai hidas (SLW).

Mallin nimi

Talla toiminnolla voit antaa jokaiselle mallimuistille kolmikirjaimisen nimen. Néin voit helposti
valita oikeat asetukset pienoismallille, jota olet kdyttdmassa.

* Valitse selkeitd nimid valinnan helpottamiseksi.

Kaasun turvakatkaisu

Tama toiminto siirtdd kaasuservon ennalta valittuun asentoon, jos yhteys ldhettimen ja
vastaanottimen vélilld katkeaa.

Kun yhteys ldhettimen ja vastaanottimen vilille palaa, toiminta palaa automaattisesti normaaliksi.

* Polttomoottoriautoille on suositeltavaa asettaa turvakatkaisun asento sellaiseksi, ettd jarrut ovat
paélla.




